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	4.2.1.2　排烟机的进口应设置安全防护罩，100 mm直径圆球应不能通过。
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	4.2.1.4　排烟机工作到额定转速后，连续运转20 min后，液压系统液压油温度应不大于80℃。
	4.2.1.5　排烟机在额定转速下，连续工作时间应不小于90 min。
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	4.2.2.3　升降和俯仰机构50次连续循环工作后，采用液压驱动的机构各管路和接头不应渗漏。

	4.2.3　喷雾装置
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	5.2.1.2　目测检查排烟机进口是否装配了安全防护罩，使用100mm直径圆球测试防护罩的通过性，判断检查结果是否符
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	5.5.4　紧急停止按钮试验

	5.6　可靠性试验

	6　检验规则
	6.1　出厂检验
	6.1.1　产品须经厂质检部门逐台进行出厂检验，合格后方可出厂，并附上合格证。
	6.1.2　出厂检验按第4章的4.2、4.3、4.5规定进行，其结果均应符合本文件的规定。

	6.2　型式检验
	6.2.1　凡属下列情况之一，应进行型式检验：
	6.2.2　型式检验的内容为本文件规定的全部项目，检验结果均应达到本文件的规定。
	6.2.3　型式检验时，被抽检的机器人不应少于2台，随机抽检其中1台。


	7　标志、包装、运输、贮存

